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Nanotec” behélt sich im Interesse seiner Kunden das Recht vor, technische Anderungen und Weiterent-
wicklungen von Hard- und Software zur Verbesserung der Funktionalitit dieses Produktes ohne besonde-
re Anktindigung vorzunehmen.

Dieses Handbuch wurde mit der gebotenen Sorgfalt zusammengestellt. Es dient ausschlieBlich der tech-
nischen Beschreibung des Produktes und der Anleitung zur Inbetriebnahme. Die Gewdhrleistung er-
streckt sich geméB unseren allgemeinen Geschéftsbedingungen ausschlieBlich auf Reparatur oder Um-
tausch defekter Geréte, eine Haftung flir Folgeschdden und Folgefehler ist ausgeschlossen. Bei der In-
stallation des Gerétes sind die gtiltigen Normen und Vorschriften zu beachten.

Fir Kritik, Anregungen und Verbesserungsvorschldge wenden Sie sich bitte an die oben angegebene Ad-
resse oder per Email an:

info@nanotec.de
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1. Produktbeschreibung

Die SMC11 ist eine duBerst kompakte Bipolar Konstantstrom Mikroschritt Leistungsendstufe zur Ansteue-
rung von 4, 6 und 8 Leiter Schrittmotoren.

Die BaugréBen- und kostenoptimierte SMC11 wurde flir die SchrittmotorgréBe 20(Nema 8), 28 (Nema 13)
und 40 (Nema 17) entwickelt. Abhdngig vom Phasenstrom kann sie auch mit gréBeren Schrittmotoren der
BaugréBe 56 (Nema 23) und 86 (Nema 34) eingesetzt werden.

Die Schrittauflésung von Vollschritt bis Achtel- bzw. Sechzehntelschritt kann bei der SMC11, SMC11G
liber L6tbriicken und bei der SMC11GE Uber den DIP-Schalter, eingestellt werden.

Die Einstellung des Phasenstroms von 0,3A bis 2,5A erfolgt stufenlos liber Potentiometer

Die Betriebs- oder Versorgungsspannung von 12 bis 35VDC kann Uber Batterie(Kleinspannung 12V-
24V), Transformator mit Gleichrichtung und Siebung oder besser Uber Schaltnetzteile (NANOTEC
NTS24) mit 24V oder h6éher (max. 35V flir max. Drehzahlausnutzung) erfolgen.

Die Ansteuerung der Eingdnge Takt, Richtung(DIR), Enable, Stromabsenkung ist tber 3,5V Low Voltage
Prozessoren, oder tber ein 3,5V bzw. 5V-TTL-Signal méglich.

1.1. Besondere Eigenschaften

* Kompakte Bauform

Die kleine Gehduseabmessung (L/B/H 43/43/
26mm ermdglicht die Verwendung mehrerer
Schrittmotor-Endstufen auf engsten Raum. Fer-
ner ist mit zwei M3 Schrauben eine einfache
Montage auf der Motorrtickseite méglich.

* Niedrige Kosten

Aufgrund der duBerst kompakten Bauweise mit
nur wenigen Bauteilen ist die SMC11 eine sehr
effektive Low-Cost-Alternative zu anderen
Schrittmotor-Leistungsendstufen.

* Integrierter Uberstror_r_l- und Temperatur-
schutz, sowie transienter Uberspannungsschutz

* Héhere Schrittauflésung bis 1/8 Schritt (1/16-
Schritt?)

Zur besseren Schrittauflésung und zur Reduzie-
rung der Motorlaufgerdusche ldsst sich der
Schrittmodus von Vollschritt / Halbschritt / Vier-
telschritt und Achtelschritt (bzw. Sechzehntel-
schritt) tiber Létbriicken einstellen.

* Automatische Stromabsenkung?

Um die thermische Belastung des Motors und
der Endstufe im Stillstand zu reduzieren, wird
der Phasenstrom nach einer Taktpause von ma-
ximal 1,5s automatisch auf <60% des eingestell-
ten Wertes abgesenkt

1.2. Erhaltliche Ausfihrungen

SMC11-1: Offene Ausflihrung mit variabler Stromeinstellung fur unterschiedliche Bipolar Motoren. Befes-
tigung Uber 2* M3 Schrauben (flir einfachste Verdrahtung auch fiir die Montage auf der Motorrtickseite

geeignet).

L In der neuen Version SMC11-2 ab I1l. Quartal 2007 verfiigbar

2 ebenso
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SMC11-2: Neue Version der SMC 11-1 mit 1/16-Schritt anstatt 1/8 und einer automatischen Stromabsen-
kung. Sonst identisch. Markteinflihrung Ill. Quartal 2007

SMC11G 3% Gehduse-Ausflihrung fliir h6heren Strom mit variabler Stromeinstellung besonders auch fir
gréBere Motoren geeignet. Befestigung tiber TS35 DIN-Tragschiene.

SMC11GE: wie SMC 11G, jedoch zusatzlich mit externer Schrittmodus- Einstellung von 1/1 bis 1/8 (1/16
) Schritt iber Kodierschalter. Diese Ausflihrung empfehlen wir fir erste Tests aufgrund duBerst einfacher

Einstellung.

Fur Stlickzahlen ab 250 Sttick empfehlen wir eine vorkonfektionierte Ausflihrung mit festem Phasenstrom
anstatt Ausfliihrung mit variabler Stromeinstellung liber Potentiometer.

Durch die eng tolerierten Festwiderstdnde wird gleicher Phasenstrom von LosgréBe zu LosgréBe und
damit anndhernd gleiches Laufverhalten gewéhrleistet.

2. Anschlisse und Funktionen

2.1,

Eingangsbelegung Stecker X2

PIN 1 Betriebsspannung

VBB =12 - 35VDC

PIN 2 Enable (EN)

L(<0,8V) = aktiv,

H(3,15V<H<5,5V) oder Offen = disable
PIN 3 Richtung(DIR)

L(<0,8V) = aktiv,

H(3,15V<H<5,5V) oder Offen = disable
PIN 4 Takt (CLK)

Low<0,8V,

3,15V<High<5,5V

Pulsbreite > 2us, Pulspause >2us

PIN 5 Betriebsspannung GND = 0V
PIN 6 autom. Stromabsenkung auf ca.50%

L(<0,8V) = aktiv4
H(3,15V<H<5,5V) oder Offen = disable

Eingange X2

Ausgangsbelegung Stecker X1
PIN 1 Motor-Phase A
PIN 2 Motor-Phase A\
PIN 3 Motor-Phase B

PIN 4 Motor-Phase B\

3 Kann auch als SMC11-1 G, bzw. GE angeboten werden

4 Die Stromabsenkung muss bei der SMC11-1 geschaltet werden, bei der SMC11-2 reicht ein low-Signal an PIN 6 zur

Aktivierung der automatischen Stromabsenkung
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Abbildung 2.2: Ein- Ausgangsbeschaltung der SMC11(G)
2.1.1. Eingang Betriebsspannung
Die zulédssige Betriebsspannung liegt im Bereich
von 12 - 35VDC. Vee= 12V... 35V
An der Versorgung muss ein Ladekondensator von O
mindestens 4700uF/50V (als Zubehér erhdltlich. )
Bestellnummer: Z-K4700/50) angeschlossen sein, SMC11 Netzteil
um ein Uberschreiten der zuldssigen Spannung ~
(z.B. beim Bremsvorgang) zu vermeiden. b
Der Ladekondensator sollte so nahe wie mdglich GND
an der SMC 11 installiert werden.
® Die zuldssige Betriebsspannung der Steuerung liegt im Bereich von 12 -35
VDC
® An der Versorgungsspannung muss ein Ladekondensator von mind.
4700uF/ 50V angeschlossen werden
® Ein Vertauschen der Anschltisse kann die Endstufe zerstéren
® Bei anliegender Betriebsspannung niemals den Zwischenkreis trennen
® Die Leitungen niemals unter Spannung trennen!
2.1.2. Eingangsbeschaltung Takt, Richtung, Enable, Stromabsenkung
I SMC11 TV SMC11

30K In
o--_}-—-0 L— I}O

|

|

|

GND :I__g(; _3_r_ _éI\TD
Abbildung 2.3: Eingangsbeschaltung 5V Eingangsbeschaltung 24V

Alle Eingénge sind durch Schutzdioden vor Uberspannung geschtitzt. Die integrierten Schmitt-Trigger ermdglichen
unabhéngig von der Flankensteilheit ein sicheres Schalten der Eingangssignale.
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2.1.3. Eingang Takt (CLK)

Die zuldssige Spannung des Taktsignals liegt im : F l; ‘ : :
Bereich von 3,0 bis 5,5VDC. Die minimale Pulsbrei- — . e . . | D : R 3
te und Pulspause liegt bei 2us. Die Schrittausftih- : : : e Phasensnorir-l
rung erfolgt durch die negative Flanke. | = : : :

Schrittausfihrung -
erfolgt ‘durch die |-
negative Flanke.

..............................................

Abbildung 2.4: Eingangssignal Takt.
2.1.4. Eingang Richtung (DIR)

g asenstro :
Der Eingang ,Richtung“ legt die Drehrichtung des |4 iMEK : ; : m A ’DL :
Motors fest. Zwischen dem Umschalten der Dreh- ¢ P
richtung und der Aktivierung des Takt Einganges
muss eine Pause >120 ys eingehalten werden.

FEilgf?t?JT]% Zustand Motordrehrichtung | S  E T T E TP R PR TRET e
L aktiv_| Motor drehtin die Gegenrichtung | | S e e AL IR CO
H oder disable Motor dreht in die beim Betriebsstart]
Offen eingestelite Drehrichtung
Abbildung 2.5: Eingangssignal Richtung(DIR)
andert die Motordrehung.
2.1.5. Eingang Enable(EN)

Nach dem Setzen des Enable-Signals auf High (bei positi- : : : - : :
ver Flanke) schaltet die Endstufe die Phasenstrome ab |[SEEdiEE=Ir S i E A= R
und der Motor wird nicht bestromt. Das Low-Signal be-
stromt den Motor wieder.

Wird das Enable-Signal wahrend des laufenden Taktsig- Sy T LT N :
nals deaktiviert (Pegel auf High), wird die Endstufe strom- @) o o [

los. Der intere Ringzéhler l&uft mit dem externen Takisig- |SEEEEEEEREREEEEEEREEEERERTIRER Saus T
nal weiter (siehe den Bereich ,/Enable = disable” in Abb. L ->:zH ) H-L
2.6). Die graufarbenen Linien im Bild zeigen, dass die End- o i 8
stufe intern den Motor 4 weitere Schritte von der Position 1
zur Position 2 geftihrt hat. So wird bei der Reaktivierung
des Enable-Signals (Pegel auf Low) der Motor von der
Position 2 aus weiterbetriebens.

Abbildung 2.6: Phasenstrom ein-, ausschalten
durch das Enablesignal

5 Nur bei bleibender Versorgungsspannung Ves und konstanter Taktfrequenz.
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2.1.6. Eingang Stromabsenkung

Um die thermische Belastung des Motors und der End-

stufe wahrend des Motorstillstands zu reduzieren, kann Schrittmodus | i1 [A] | i2 [A] | Prozent [%]

die Stromabsenkung tber den PIN 6 (Stecker X1) akti- 0,5 0,2 40
viert werden. Vollschritt | 1,5 | 0,48 32
i) Stromabsenkung: aktiv 2,4 | 0,68 28
Die Stromabsenkung kann durch das Belegen vom Pin 05 | 023 46
6 mit einem Low-Signal (<0,8V) aktiviert werden. ) ’ ’

Bei der aktiven Stromabsenkung wird der Phasenstrom Halbschritt 1,5 | 0,46 31
nach einer Taktpause von maximal 1,5s automatisch auf 25 072 29

<50% des eingesteliten Stromwertes abgesenkt (siehe

Abb. 2.7, Tabelle 2.2). Bei Deaktivierung der automati- _ 05 | 0,24 48
schen Stromabsenkung(durch das Belegen vom PIN 6 Mikroschritt 1,5 | 0,56 37
mit dem High-Signal (3,15V<H<5,5V) oder frei) geht der 25 0.8 32

Phasenstrom ohne nennenswerte Zeitverzégerung auf
seinen urspringlich eingestellten  Phasenstromwert
(siehe Abb. 2.8).

Tabelle 2.2: Prozentsatz der Stromabsen-
kung(i2) vom eingestellten Stromwert(il).

Min | Max

t1 |20ms| 1,5s

t2130ms|1,5s e TERE o S - L Phasenstrom

IO\ Tamewq © § Takewo
| Takfaus . oo o Takt ein

kbbb B dad e e bk

kb

Abbildung 2.7:

Zeitverhalten und Stromwertanderung bei der automatischen Stromabsenkung. Bild (a): beim Abschalten des

Taktsignals. Bild (b): beim Wiedereinschalten des
Taktsignals

ii) Stromabsenkung: disable
Wenn keine automatische Stromabsenkung beim

Motorstillstand gewtinscht, kann PIN 6 mit einem
High-Signal (3,15V<H<5,5V) oder offen belegt
werden. Aus Griinden des reduzierten Warmeverlusts
von Motor und Endstufe empfehlen wir eine automatische
Stromabsenkung wahrend des Motorstillstands. Eine
Stromabsenkung um 50% reduziert nicht nur die Verlust-
leistung auf ca. 75%, sondermn auch die Lebenserwartung
der Bauelemente.

Abbildung 2.8. Phasenstromverlauf bei
Deaktivierung der automatischen Stromabsen-
kung.




NANOTEC ELECTRONIC GMBH& CO KG / MUNCHEN
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Abbildung 2.9: Phasenstromverlauf beim Takt-Out unter deaktivierter Stromabsenkung.

2.1.7. Zeitverhalten

In der Abb. 2.10 ist das Zeitverhalten der Ein-
gangssignale Takt, Richtung, und automatische
Stromabsenkung schematisch dargestellt.

Abbildung 2.10: Zeitverhalten(Timing) bei
Richtungssignal, Stromabsenkung und Takt.

Zeitverhalten(Timing)

Stromabsenkung

Takt Ii
’-c*
1y g
kE*

A >2ps Pulsbreite

B >2ps Pulspause

C >2ps DIR-Aktivzeit vor Puls

D >2ps DIR-Aktivzeit nach Puls

E >2ps Stromabsenkung deaktiv nach Puls—ein
F <15s Stromabsenkung aktiv nach Puls-aus

2.2 Ausgange X1 - Motoranschluss

Die SMC11 dient ausschlieBlich zur Ansteuerung
von 2-Phasen-Schrittmotoren mit 4, 6 oder 8 An-
schlusslitzen im Bipolarbetrieb.

Ein Vertauschen der Anschlussleitungen innerhalb
einer Phase (A mit A/ oder B mit B/) dndert die
Drehrichtung des Motors. Die nicht bendétigten Mo-
torleitungen sind getrennt zu isolieren (siehe Motor
mit 6 Leitungen).

Die paarweise Verdrillung und Abschirmung der
Motorkabel kann die Stéreinfliisse auf andere Ge-
rdte bzw. die durch andere Geréte hervorgerufene
Stérungen reduzieren.

Die Kennzeichnung der entsprechenden Motoran-
schliisse kénnen aus dem Datenblatt des jeweili-
gen Schrittmotors entnommen werden. Auf der
néchsten Seite finden Sie die Anschlussmdglichkei-
ten der unterschiedlichen Motorausflinrungen.
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Motoranschllisse
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3. Einstellungen
3.1. Phasenstrom
Der Phasenstrom lasst sich mittels in- 1. die Werte enthalten eine Abwei-
tegriertem Potentiometer stufenlos ein- 5 b 7 chung bis zu 10%.
stellen. L ‘—{—: 3 2. bei diesen Stufeneinstellungen
Eine Drehung im Uhrzeigersinn ergibt g Sengl) ‘ liegt der Phasenstrom weit tber
einen gréBeren Phasenstromwert (sie- |3 ——_ -9 den zulassigen Bereich, es bes-
he Abb. 3.1). Einige typische Werte sind Yo gy teht de Gefahr von Aussetzem
in der Tabelle 3.1 gezeigt 7ol I S e (Schrittverlust) und automatischer
’ ' £ - N 1 Abschaltung der Endstufe.
. 1 ) 3. die Einstellung im Bild entspricht
Den eingestellten Stromwert kann man der Stufe 6.5.
mit einer Stromzange (z.B. Typ: E3N '
von Chauvin Arnoux) in der Motorzulei-
tung einer Phase ermitteln. 1
Stufe Phasenstromwert
Die Einstellung der Phasenstromwerte Vollschritt |Halbschritt | Mikroschritt
entnehmen Sie bitte der nebenstehen-
1 - - -
% /ﬁ 2 - 01-0,3|0,2-04
| MIN MAX | 3 0,3 0,5 0,5
SMC 11-1 (-2) 4 0,6 0,8 0,8
5 0,9 1,2 1,2
6 1,2 1,6 1,6
3 | Y] =]
=l 1] 7 1,5 2,0 2,0
MAX
Mt 8 1,8 2,4 2,4
9 2,1 2,8° 2,8%
SMC 11-G(GE)
1 2,4
Abbildung 3.1:Phasenstrom - Ein- 0 . 2 2
stellung 11 2.5
Tabelle 3.1: Phasenstromeinstellung Uber das Poti.
3.2. Schrittmodus
Schritt- Die Einstellung des Schrittmodus ist tber
SMC 11-2(G) SMC 11GE die Lotbriicken J1&J2 (SMC11) oder Uber
modus den DIP-Schalter méglich.
Brii- Schal- Die Auslieferung_al_ler S_MC11_-Mode!Ie
cke ter erfolgt vorkonfektioniert im Mikroschritt-
2 modus (Achtelschritt bzw. Sechzehntel-
J2|J1 [[TTTTY|FTTTLT 1)2 schritt bei der SMC11-2).Wir empfehlen
171 schritt| x | x [ o) onlon den Mikroschritt-Betrieb aus folgenden
: ; Gruinden:
1/2 Schritt| X - = |On|Off SO *  Hdhere Schrittauflésung und ein
1/4 Schritt xl _|ofifon 12 damit verbundenes ruhigeres Lauf-
L _ verhalten des Motors.
1/8 /1/16 : of off - * Weniger Resonanzen bei kleineren
Schritt Drehzahlen

Tabelle 3.2: Einstellung des Schrittmodus.

10



4.

Um die Endstufe sicher im Betrieb zu nehmen, ge-
hen Sie wie folgt vor:

1) Bevor Sie die Endstufe im Betrieb nehmen,
sollten Sie den gewtinschten Schrittmodus
Uber die entsprechenden Létbriicken oder
den DIP-Schalter einstellen (siehe Tabelle
3.2). Aufgrund der weniger stark ausgeprag-
ten Resonanzen zeigt der vorkonfektionierte
Mikroschrittbetrieb ein weit besseres Lauf-
verhalten bei nur 5-7% geringerem Drehmo-
ment als der Vollschrittbetrieb. Wegen der
hoéheren Schrittauflésung beim Mikroschritt
reduzieren sich die Laufgerdusche und das
Laufverhalten nimmt einen quasi-sinusférmi-
gen Verlauf und erreicht eine kontinuierliche
Drehbewegung bis ca. 2U/min.

2) SchlieBen Sie den Motor an die vorgesehe-
nen Ausgénge X1 an und achten Sie auf die
richtigen Motoranschltisse (Kapitel 2.3)

3) SchlieBen Sie die Spannungsversorgung
einschlieBlich Ladekondensator an den dafir
vorgesehenen Anschllissen an. (Kapitel 2.3 )

4) Stellen Sie am Poti den entsprechenden
Phasenstrom des Motors ein. (Kapitel 3.1)
Bei der Ausfiihrung mit vorkonfektionierten
Phasenstrom ist dieser Schritt nicht nétig.

5) Ist die automatische Stromabsenkung beim

Motorstillstand gewtinscht, belegen Sie den
PIN 6 des Steckers X2 mit dem Low-Pegel
(GND, 0V). Wenn nicht, dann belegen Sie
ihn mit dem High-Pegel (5V) oder lassen Sie
ihn offen.

S.
5.1,

Aufgrund der Eigenresonanzen der Schrittmotoren,
die besonders beim Vollschrittbetrieb in den unte-
ren Drehzahlen bzw. Frequenzen in Erscheinung
treten, entstehen Stromspitzen, die Uber den ein-
gestellten Phasenstromwert liegen und zu Uber-
stromaussetzern (Schrittverluste) im Treiberchip
fihren kénnen (siehe Abb. 5.1). Wir empfehlen da-
her den zuldssigen Phasenstrom im unteren Dreh-
zahlbereich entsprechend zu reduzieren (siehe Di-
agramm 5.1).

11
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Inbetriebnahme

6) Schalten Sie die Betriebsspannung ein. Der
Motor macht eine kurze Bewegung und rich-
tet sich in die stabile Phasenlage ein. Nun
wirkt das Haltemoment im Motor.

7 Die Endstufe ist nun betriebsbereit und kann
tber den Eingang Takt abhangig vom Rich-
tungssignal in die entsprechende Richtung
bewegt werden.

8) Nach der erfolgreichen Inbetriebnahme kén-

nen Sie die weiteren Einstellungen vorneh-

men (Stromabsenkung, Schrittmodi), sowie
den Phasenstrom lber das Steuerungssignal

Enable ein/ausschalten.

® Prifen Sie die Anschllisse
sorgféltig! Ein falscher An-
schluss kann zur Zerstérung
der Endstufe fliihren!

® Motoranschltisse niemals un-
ter Spannung ziehen!

Betriebseigenschaften der SMC11

Betrieb bei kleinen Drehzahlen bzw. Frequenzen

Da der Resonanzbereich aufgrund des unstabilen
Laufverhaltens, hdéheren Laufgerdusches, sowie
geringeren Drehmoments ohnehin vermieden wer-
den sollte, empfehlen wir bei niedrigen Drehzahlen
bzw. Frequenzen ebenfalls keinen Vollschrittbe-
trieb.
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Diagramm 5.1: Zuldssiger Phasenstrom bei
kleinen Drehzahlen im Dauerbetrieb.

5.2.
Schrittmo- | gy~ 49 SMC 11G
dus
Vollschritt 1,0A 1,8A
Halb- bis
Mikroschritt L4A 2,2A

Tabelle 5.2. Empfohlener Phasenstrom fur
SMC11 und SMC11G

Die angegebenen Stromwerte erlauben eine
100%ige Einschaltdauer der Endstufe bei Umge-
bungstemperaturen bis 40°C. Die Endstufe ist
durch den eingebauten Ubertemperatur- und Uber-
stromschutz gegen Zerstérung geschtitzt. Je nach
eingestelltem Phasenstrom entsteht im Chip eine
starke Waérme-Entwicklung, welche den internen
Ubertemperaturschutz  (Sperrschicht-Temperatur
max. 165°C, Chip-Oberflichentemperatur ca.
85°C). aktiviert und ggf. die Endstufe automatisch
deaktiviert bzw. den Phasenstrom abschaltet.

Der zuldssige Phasenstrom, mit dem die Endstufe
die Motoren ohne Uberstromaussetzer (Schrittver-
luste) treiben kann, hdngt von den Betriebsbedin-
gungen wie der Betriebsspannung, der Frequenz,
dem Schrittmodus, dem zu treibenden Motor und
Last sowie der Umgebungstemperatur und der ef-
fektiven Abklihlung der Endstufe (gréBere Kuhlifla-
che oder notfalls Llifter) ab.

Diese hier angegebenen Werte sind als Richtwerte
zu verstehen, die abhédngig von den Einbaubedin-
gungen schwanken kénnen. Vor allem thermische
Aspekte sollten beachtet werden (Abflihrung der
Warme!). Wir empfehlen daher bei einer Einstel-
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F’_ asenstrom

Abbildung 5.2: Beispiel Stromspitzen bei kleinen
Frequenzen.

VBB =35V, IBB=0,51A, IPhase=1,5A, f=160Hz
Volischritt.

Phasenstrom und Umgebungsbedingungen

lung von héheren Phasenstrémen einen eigenen
Test von mindestens 2 Stunden durchzuftihren.
Bleibt der Temperaturwert nach dieser Zeit stabil
und die Endstufe zeigt keine Stromaussetzer
(Schrittverluste), so kann die Endstufe bei gleicher
Betriebsbedingung eingesetzt werden. Andernfalls
sollten Sie nach Méglichkeiten suchen, eine besse-
re Warmeableitung sicherzustellen.
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Bitte beachten Sie, dass der einge-
stellte Strom den max. zuldssigen
Strom des Motors und der Steuerung
nicht tiberschreitet, da es sonst zu
Schrittverlusten, sowie zur Uberhit-
zung, bzw. Durchbrennen der Motor-
wicklungen flihren kann!




6.
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EMV Test der SMC11

Bei der SMC11 sind folgende EMV (elektromagnetische Vertréglichkeit)-Tests geméB der EMV-Richtlinie
(EMC-Directive) 89/336/EWG durchgeflihrt

Norm Prufung Gesamtergebnis
EN 61000-6-1 Fachgrundnorm Stérfestigkeit Norm erfullt.
(2002) (Electromagnetic compatibility (EMC) generic Immunity standard)
EN 61000-6-3 Fachgrundnorm Stéraussendung. Norm erfullt.
(2002) (Electromagnetic compatibility (EMC) generic emission standard)
6.1. Elektromagnetische Storfestigkeit EN 61000-6-1
Norm Prufung Gesamtergebnis
EN61000-4-4 Storfestigkeit gegen schnelle Transienten (Burst) Norm erfllt.
EN61000-4-2 Storfestigkeit gegen die Entladung statischer Elektrizitat (ESD Luftentla-  [Norm erfillt.
dung)
EN61000-4-6 Storfestigkeit gegen leitungsgefiihrte StérgréRen (Leistungsgebundene Norm erfullt.
HF-Einkopplung. Induziert durch hochfrequenter Felder Gber 9 kHz)
EN61000-4-5 Storfestigkeit gegen StoRspannungen(Surge) Norm erfullt.
6.2. Elektromagnetische Stéraussendung EN 61000-6-3
Norm Priifung Gesamtergebnis
EN61000-6-3 Leitungsgebundene Stérspannung Norm erfullt.
7. Abstrahlung hochfrequenter Felder
Wegen der getakiete Arbeitsweise der *  Kabel mit paarweise verdrillten
Endstufe entsteher;) um (cjlle strom(—jf_uhren- Adern verwenden
en Leitungen, insbesondere um die Ver- *  Stromversorgungs- und Motor-
sorgungs- und Motorleitungen, elektrisch- : . -
: , leitungen so kurz wie mdglich
magnetische Wechselfelder. Diese Felder halten
konnen andere Gerate storen. Gleichzeitig ) o
kann auch die Endstufe durch Wechselfel- *  Endstufengehduse grof3flachig
der anderer Maschinen gestort werden. auf kurzem Weg erden
Durch folgende MalBhahmen kdnnen der- *  Motoren groR3flachig auf kurzem
artige Storungen vermieden werden: Wege erden
*  Abschirmen der Leitungen. Den *  Versorgungs-, Motor- und Steu-

Anschluss des Schirms einseitig
oder beidseitig auf kurzem Weg
erden
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erleitungen getrennt verlegen
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8. Technische Daten
Betriebsspannung, Vee| 12 bis 35 VDC
Phasenstrom SMC 11 bis zu 1,4A
SMC 11G, GE bis zu 2,5A
Phasenstromeinstel- Uber Poti (bei vorkonfektionierte Ausfuhrung ist der
lung Strom voreingestellt.)
Betriebsart Bipolar-Chopper-Driver
Schrittmodus Vollschritt, Halbschritt, 1/4-Schritt und
1/8 oder 1/16- Schritt.
SMC 11, . )
Schrittmoduseinstel- SMC 11G tber Briicke J1, J2
lung SMC 11GE Uber DIP-Schalter
Schrittfrequenz 0 bis max. 200kHz (bezogen auf Steuerung)
Signaleingan Akliv L(<0.8V)
9 gang Disable H(3,1<H<5,5) oder Offen
Motorausgang Vout =Vss, bis zu 35V
Phasenstrom auf <50 %
Stromabsenkung Nach Taktpause <1,5s
Abklingdauer <1,5s
\Y/sD) 3,0 - 5,5V, typisch 5V
Low 0-0,8v
Takt High 3, 1<H<55V
Pulsbreite >2Us
Pulspause >2Us
Temperaturbereich 0 bis 40° C
Anschlussart JST Steckklemmen vom Typ JST-XHP(4 bzw. 6 Pin)
tber 2*M2,5 Schrauben im Abstand
Befesti ¢ SMC 11 von 19,05 mm
etestigungsar auf DIN-Tragschiene EN 50022
SMC 11G, GE
35x%7,5mm
SMC 11 41,5 x 36 x 15,6 ohne Kihlblock
Abmessun 43 x 43 x 26 (L x B x H) ohne Ste-
9 SMC 11G, GE cker und Halteclip fur DIN-Trag-
schiene
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9. Abmessungen
B lel—’u Y, U /_QG ﬁ
| 4321 H 6543271 L @.
N iyl E{ \
Kohlblock O ph 10 ] %“:D] Halteclip fir DIN-Tragschiene
; 204 SMC 11G
82 ® 2 B4 7
%‘_ il 0 = 10 Jl E
ED[" =8 | @6
0PEi Y | ddflemd= |E
O oS ] K_/’ o D :I .
=—15.6 18,06 —= ® =
e e * 96 9 | | 204 SMC 11GE
Halteclip fir DIN-Tragschiene
23 3
2 43
N
. €
2 o E._._._._T._._._._.E[)_ -
! | %
i 4
____J 3X45° 13 o

10. Support

Fur weitere Fragen, aber auch fur Kritik, Anregungen, Verbesserungsvorschldge steht Ihnen unser Kompe-
tenzteam gerne zur Verfligung.

Fir technische Fragen kontaktieren Sie uns bitte unter der Telefonnummer: ++49 89 900 686-48

oder per E-Mail: info@nanotec.de

Fir kaufméannliche Fragen kontaktieren Sie uns bitte unter der Telefonnummer: ++49 89 900 686-0
oder per E-Mail: sales@nanotec.de

Informationen tiber weitere Produkte von Nanotec® erhalten Sie unter: http:/www.nanotec.de/
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